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BUT2 ALT 

SAE ROUE 
2023 - 2024 

Partie 2 (commande microcontroleur)  

Objectifs :  

• Commander la roue et effectuer tous les tests unitaires 
•  

 

1 Rappel du cahier des charges 
 

le microcontrôleur doit au travers une interface série être capable de : 

 
Menu pour afficher les différentes questions 

1)commander avec la poignée la vitesse de la roue 

 
2)commander avec un scanf la vitesse de la roue 

Detache la poignée car pas possible de faire les 2 en même temps 

 
3)lire le courant 

Calcul de courant 
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4)lire la tension 

Lecture de la tension 

 

 
5)lire la température 

Calcul de la température  

 

 
 

6)lire la tension fournie par la poignée 

 
7)faire un calibrage de la poignée (min = vitesse nulle et max = vitesse max) dans un fichier texte sur le 

LPC1768 

 
8)lire le frein, l’erreur et la position des capteurs à effet hall 

9)calculer la vitesse réelle 

InterruptIn les capteurs a effet hall et avec un ticker regarder les fronts et ensuite on calcule. 
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